
สารบัญ

ระบบอัจฉริยะจากการเรียนรูของเครื่อง
เหตุการณสำคัญที่เก่ียวของกับคอมพิวเตอร
การเรียนรูของเครื่อง
การประยุกตใชการเรียนรูของเครื่องในระบบอัจฉริยะ
ชนิดของปญหาในการเรียนรูของเครื่อง

การจำแนกประเภท
การถดถอย
การจบักลมุ
การสกัดกฎ

การจำแนกประเภทของการเรียนรูของเครื่อง
จำแนกตามรูปแบบการเรียนรู
จำแนกตามรูปแบบการฝกฝน
จำแนกตามความคลายคลึงกันของฟงกชัน

สรุปทายบท

การเรียนรูแบบมีผูสอน
การถดถอย

การถดถอยโดยวิธีกำลังสองนอยท่ีสุด



การถดถอยโลจิสติก
การเร็กกิวลาไรซเซชัน
การเลือกแบบจำลอง

การคนหาเพ่ือนบานใกลที่สุด k ตัว
ฟงกชันระยะทาง
แผนภาพโวโรนอย
การคนหาเพ่ือนบานใกลที่สุด k ตัว สำหรับการแบงแยกประเภท
การคนหาเพ่ือนบานใกลที่สุด k ตัว สำหรับการถดถอย

โครงขายประสาทเทียม
หนวยเชิงเสน
หนวยไมเชิงเสน

เพอรเซปตรอนแบบหลายชั้น
โครงขายประสาทเทียมแบบสังวัตนาการ

ซพัพอรตเวกเตอรแมชชีน
แนวคิดพื้นฐาน
ปริภูมิไมเชิงเสน
ขอบที่ออน

การวิเคราะหการจำแนกประเภทของฟชเชอร
ความสัมพนัธระหวางการวิเคราะหการจำแนกประเภทของฟชเชอรกับวิธี
กำลังสองนอยท่ีสุด
การวเิคราะหการจำแนกประเภทของฟชเชอรโดยซูโดอินเวอรสมัวร เพน
โรส

สรุปทายบท

การเรียนรูแบบไมมีผูสอน
การจับกลุมเคมีนส

ฟงกชันความคลายคลึง
อัลกอริทึมการจับกลมุเคมีนส

อัลกอริทึมหาคาคาดหมายสูงสดุ
อัลกอริทึมอีเอ็ม



แบบจำลองเกาสเซียนแบบผสม
การวิเคราะหองคประกอบสำคัญ

การลดขนาดของขอมูล
การวเิคราะหองคประกอบสำคัญ

สรุปทายบท

การประเมินประสิทธิภาพของแบบจำลอง
เมทริกซการประเมินผล

ปญหาการจำแนกประเภท
ปญหาการถดถอย
ปญหาการจับกลุม

โครงคราวสำหรับการทดลองสำหรับการประเมินแบบจำลองเบ้ืองตน
การทดลองแบบแบงเปนชดุฝกฝน ชุดตรวจสอบ ชุดทดสอบ
การทดลองแบบแบงเปนชดุฝกฝน ชุดทดสอบ

ความไมสมดุลของขอมูล
ประเภทของความไมสมดุลของขอมูล

ระดับของการจัดการขอมลูที่มีปญหาความไมสมดุล
สรุปทายบท

ระบบอัจฉริยะเพ่ือกระบวนการคนหายา
การคัดกรองเสมือน

ลายน้ิวมือ 2 มิติ

ปญหาในการคัดกรองเสมือนเม่ือใชลายนิ้วมือ 2 มิติ

แนวทางในการแกไขปญหาเมื่อใชลายน้ิวมือ 2 มิติ
การคนหาความคลายคลึง

สัมประสิทธิ์ความสัมพนัธ

สัมประสิทธิ์สหสัมพันธ

สัมประสิทธิ์ระยะทาง
เครื่องเรียนรูสุดขีด

เครื่องเรียนรูสุดขีดแบบถวงน้ำหนักความคลายคลึง



เครื่องเรียนรูสุดขีดแบบถวงน้ำหนักความคลายคลงึโดยการจับกลมุเปนฐาน

การเรียนรูหลายเคอรเนล
การเรียนรหูลายเคอรเนลแบบบลอกนอรม
การเรียนรหูลายเคอรเนลแบบบลอกนอรมยืดหยุน

การวัดประสิทธิภาพ
สัดสวนเฉล่ียของจำนวนโมเลกลุท่ีออกฤทธิ์ที่ถูกคนคืน
ระดับการเพิ่มคุณคา

สรุปทายบท

ระบบอัจฉริยะเพ่ือการใชการเคล่ือนสายตาในงานประยุกต
การพัฒนาอัลกอริทึมเพื่อระบบการคนคืนภาพโดยพิจารณาระดับความเก่ียวกับ
ประเด็น

การเก็บขอมูล
การสกัดลักษณะเฉพาะ
ซัพพอรตเวกเตอรแมชชีนสำหรับการจัดอันดับแบบเพอรเซปตรอน
ซัพพอรตเวกเตอรแมชชีนสำหรับการจัดอันดับดวยเทนเซอร
การวดัประสิทธิภาพ

การพัฒนาอัลกอริทึมสำหรับการเรียนรเูพื่อท่ีจะทำนายการเคลื่อนสายตาของผู
ใช

การเก็บขอมูล
การสกัดคุณลักษณะ
อัลกอริทึมการเรียนรหูลายมุมมองดวยเทนเซอรเปนฐาน
การวดัประสิทธิภาพ

สรุปทายบท

ระบบอัจฉริยะเพ่ือทำนายขอมูลอนุกรมเวลา
อนุกรมเวลา
แบบจำลองเบื้องตนสำหรับอนุกรมเวลา

การถดถอยอัตโนมัติ
คาเฉลี่ยเคล่ือนที่
การถดถอยอัตโนมัติ การเคล่ือนท่ีของคาเฉล่ีย



เครื่องพักสุดขีดเคอรเนลแบบวกกลับ
การแปลงขอมูล
แนวคิดแบบวกกลับ
การคำนวณแบบถังพัก
การพัฒนาอัลกอริทึม

เครื่องเรียนรูสุดขีดหลายชั้นแบบเคอรเนล
เครื่องเรียนรูสุดขีดสองชั้นแบบการวกกลับของความผิดพลาดสงออก

แนวคิดแบบวกกลับโดยพิจารณาความผิดพลาด
การเพิ่มจำนวนชั้นซอนใหเปน 2 ชั้น

การวัดประสิทธิภาพ
เปอรเซ็นตความผิดพลาดสัมบูรณเฉล่ีย
เปอรเซ็นตความผิดพลาดสัมบูรณเฉล่ียสมมาตร

สรุปทายบท

บรรณานกุรม

อภิธานศัพท

ดรรชนี

ประวัติผเูขียน


