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บทที่ 2

การเรียนรู้แบบมีผู้สอน

2.1 หน้าที่ 74
สมการ (2.123) เปลี่ยนเป็น

ReLU ′(z) =

1 ; if z > 0

0 ; if z < 0
(2.123)

บรรทัดที่ 2 เปลี่ยน “อนุพันธ์จะมีค่าเท่ากับ 1 ในกรณีที่ข้อมูลนําเข้านัน้มากกว่าหรือเท่ากับศูนย์ และจะเป็นศูนย์ถ้าข้อมูลนัน้มี
ขนาดน้อยกว่าศูนย์” เป็น “อนุพันธจ์ะมคี่าเท่ากับ 1 ในกรณทีีข่้อมูลนําเข้านัน้มากกว่าศูนย์ และจะเป็นศูนยถ์้าข้อมูลนัน้มขีนาด
น้อยกว่าศูนย์ (ฟังก์ชันนีไ้ม่สามารถหาค่าอนุพันธ์ที่จุดกําเนิดได้)”

2.2 หน้าที่ 75
แก้รูป 2.39 ฟังก์ชันหน่วยเชิงเส้นแก้ไขและอนุพันธ์ของฟังก์ชันเป็น
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รูปที่ 2.39: ฟังก์ชันหน่วยเชิงเส้นแก้ไขและอนุพันธ์ของฟังก์ชัน

1



บทที่ 6

ระบบอัจฉริยะเพื่อการใช้การเคลื่อนสายตาในงาน
ประยุกต์

6.1 หน้าที่ 201
สมการ (6.43) เปลี่ยนเป็น

min 1
2∥w∥22 + C1′ξ

w.r.t. w ∈ Rn, ξ ∈ Rm,

s.t. yiw
′ϕ(xi) ≥ 1− ξi,

ξ ≥ 0, i = 1, . . . ,m

(6.43)
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บทที่ 7

ระบบอัจฉริยะเพื่อทํานายข้อมูลอนุกรมเวลา

7.1 หน้าที่ 211
บรรทัดที่ 11 เปลี่ยน “การใช้เทคนิคการวนซํา้” เป็น “การใช้แนวคิดแบบวกกลับ”
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